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本論文では，固定翼機の新しい経路制御方式を提案する。この制御ではまず，速度ベクトルに垂直な平面内での必要加速度ベ

クトルを，経路誤差と目標経路ベクトルから求め，つぎにこの加速度ベクトル達成に必要な姿勢角指令値を算出し，通常の姿

勢制御系に入力する。制御はPID制御技術に基づいていて，航空機運動の正確な数学モデルや空気力学係数は必要としない。

この制御の有効性は数値シミュレーションで示された．
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